	Аппаратура АУП-5 представляет собой микропроцессорное устройство, предназначенное для дистанционного и телеуправления приводами разъединителей контактной сети и ВЛ автоблокировки по общей линии с числом проводов (n+2), где «n» – число приводов, аппаратура позволяет подключить до 8 приводов.
Для управления через последовательный канал на лицевой панели модуля ПДУ имеется разъем  «RS-485». Подключение к телемеханике АМТ для этого способа управления приведено на рисунке ниже.
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Если на АУП-5, установлены разъемы RJ4, то контакты RS485: 
линия А верхний контакт разъема, 
линия В второй сверху контакт разъема.

Скорость и адрес АУПа задаются из меню АУПа, по умолчанию 
адрес 1, скорость 19200(смотрите инструкцию).
Описание Modbus буферов АУП-5:

Буфер телесигнализации доступен для чтения. Modbus команда 0x44; адрес начала буфера 0x0100; длинна буфера 0x0009. (запрашивать буфер целиком )
Пример запроса буфера ТС (Hex)(01 44 0100 0009 303F)
Ответ от АУП-5 (Hex)(01 44 12 00C4 00C4 0044 0044 0004 0004 0044 0044 00C0 E8AB)
Буфер телесигнализации:
	Адрес word
	bit
	Описание сигнала
	размерность

	0x0100
	0  
	Включенное  Состояние объекта 1го канала 
	0/1

	
	1  
	Отключенное Состояние объекта 1го канала
	0/1

	
	2  
	Неопределенное состояние 1го объекта
	0/1

	
	3  
	Перегрузка по току 1го канала
	0/1

	
	4  
	Резерв  
	0/1

	
	5  
	Модуль не отвечает
	0/1

	
	6  
	Модуль установлен
	0/1

	
	7  
	Модуль обязателен для работы
	0/1

	
	8… F
	Резерв
	0

	0x0101
	0… F
	Слово Состояние 2го канала, аналогично 1му каналу.
	0/1

	0x0102
	0… F
	Слово Состояние 3го канала, аналогично 1му каналу.
	0/1

	0x0103
	0… F
	Слово Состояние 4го канала, аналогично 1му каналу.
	0/1

	0x0104
	0… F
	Слово Состояние 5го канала, аналогично 1му каналу.
	0/1

	0x0105
	0… F
	Слово Состояние 6го канала, аналогично 1му каналу.
	0/1

	0x0106
	0… F
	Слово Состояние 7го канала, аналогично 1му каналу.
	0/1

	0x0107
	0… F
	Слово Состояние 8го канала, аналогично 1му каналу.
	0/1

	0x0108
	0
	-
	0

	
	1
	-
	0

	
	2
	-
	0

	
	3
	-
	0

	
	4  
	Ошибка/готовность  (дублирует ТС «Ошибка»)
	0/1

	
	5  
	Перегрузка по току (дублирует ТС «Перегрузка»)
	0/1

	
	6  
	Контроль цепи  (дублирует ТС «Контроль цепи»)
	0/1

	
	7  
	Режим ТУ/ДУ    (дублирует ТС «Режим ТУ/ДУ»)
	0/1

	
	8
	
	0

	
	9
	
	0

	
	A
	
	0

	
	B
	
	0

	
	C
	Питание 5В ниже порога 4.7В
	0/1

	
	D
	Температура выше порога(75)
	0/1

	
	E
	Питание приводов 220 ниже порога (160В)
	0/1

	
	F
	-
	0




Буфер телеизмерений доступен для чтения. Modbus команда 0x44; адрес начала буфера 0x0200; длинна буфера 0x0018.
Пример запроса ТИ (Hex)(01 44 0200 0018 F077)
Буфер телеизмерений:
	Адрес word
	Word
	Описание сигнала
	размерность

	0x0200
	High-low
	Максимальный измеренный ток привода включения  канал 1.
	1А=100 (0…1000)

	0x0201
	High-low
	Максимальный измеренный ток привода отключения канал 1.
	1А=100 (0…1000)

	0x0202
	High-low
	Максимальный измеренный ток привода включения  канал 2.
	1А=100 (0…1000)

	0x0203
	High-low
	Максимальный измеренный ток привода отключения канал 2.
	1А=100 (0…1000)

	0x0204
	High-low
	Максимальный измеренный ток привода включения  канал 3.
	1А=100 (0…1000)

	0x0205
	High-low
	Максимальный измеренный ток привода отключения канал 3.
	1А=100 (0…1000)

	0x0206
	High-low
	Максимальный измеренный ток привода включения  канал 4.
	1А=100 (0…1000)

	0x0207
	High-low
	Максимальный измеренный ток привода отключения канал 4.
	1А=100 (0…1000)

	0x0208
	High-low
	Максимальный измеренный ток привода включения  канал 5.
	1А=100 (0…1000)

	0x0209
	High-low
	Максимальный измеренный ток привода отключения канал 5.
	1А=100 (0…1000)

	0x020a
	High-low
	Максимальный измеренный ток привода включения  канал 6.
	1А=100 (0…1000)

	0x020b
	High-low
	Максимальный измеренный ток привода отключения канал 6.
	1А=100 (0…1000)

	0x020c
	High-low
	Максимальный измеренный ток привода включения  канал 7.
	1А=100 (0…1000)

	0x020d
	High-low
	Максимальный измеренный ток привода отключения канал 7.
	1А=100 (0…1000)

	0x020e
	High-low
	Максимальный измеренный ток привода включения  канал 8.
	1А=100 (0…1000)

	0x020f
	High-low
	Максимальный измеренный ток привода отключения канал 8.
	1А=100 (0…1000)

	0x0210
	High-low
	напряжение 220В для питания приводов.
	220В=220 (0…1000)

	0x0211
	High-low
	напряжение 5В для питания схемы АУП.
	5В=500 (0…1000)

	0x0212
	High-low
	температура внутри АУП
	20’=20 (-40…120)

	0x0213
	High-low
	общий ток (мгновенное значение тока цепи питания приводов)
	1А=100 (0…1000)

	0x0214
	High-low
	Время наработки АУП
	0…65536 часов

	0x0215
	High-low
	измеренный ток перегрузки 
(ток при котором случилась перегрузка)
	1А=100 (0…1000)

	0x0216
	High-low
	Резерв
	

	0x0217
	High-low
	Резерв
	

	
	
	
	



Команды телеуправления для переключения приводов. 
Modbus команда запись 0x46; адрес 0x0300; длинна буфера 0x0002. Для того чтобы управлять АУП-5 через RS485 необходимо задать в пункте «Меню настроек Реле0/1/2 000». 
Примеры команды телеуправления(Hex):
01 46 0300 0002 04 0000 0020 05d9 – канал 1 включить объект
01 46 0300 0002 04 0000 0040 05f1 – канал 1 выключить объект
01 46 0300 0002 04 0001 0020 5419 – канал 2 включить объект
01 46 0300 0002 04 0001 0040 5431 – канал 2 выключить объект
 Команды телеуправления:
	Адрес буфера
	1ое слово номер канала
	2ое слово Команда включение/отключение
	описание сигнала

	0x0300
	0x0000
	0х0020-включить 
0х0040-отключить
	Сигнал ТУ на переключение приводаканал 1.

	0x0300
	0x0001
	0х0020-включить 
0х0040-отключить
	Сигнал ТУ на переключение привода канал 2

	0x0300
	0x0002
	0х0020-включить 
0х0040-отключить
	Сигнал ТУ на переключение привода канал 3.

	0x0300
	0x0003
	0х0020-включить 
0х0040-отключить
	Сигнал ТУ на переключение привода канал 4.

	0x0300
	0x0004
	0х0020-включить 
0х0040-отключить
	Сигнал ТУ на переключение привода канал 5.

	0x0300
	0x0005
	0х0020-включить 
0х0040-отключить
	Сигнал ТУ на переключение привода канал 6.

	0x0300
	0x0006
	0х0020-включить 
0х0040-отключить
	Сигнал ТУ на переключение привода канал 7.

	0x0300
	0x0007
	0х0020-включить 
0х0040-отключить
	Сигнал ТУ на переключение привода канал 8.

	0x0300
	0x0008
	0x0020-сбросить
	ТУ сброс защиты по току. (RESET АУП)




Таким образом.
АРМ телемеханика посылает запросы для чтения и команды управления для АУП-5 в протоколе (MODBUS RTU) через TCPIP сеть на модуль БРОСТ, модуль БРОСТ преобразует запросы в RS485.
Ваша задача: эимулировать работу АУП, то есть изменение сигналов телесигнализации в ответ на приходящие команды телеуправления. Это можно сделать, подключив ваше устройство через БРОСТ по RS485, или непосредственно к локальной сети по TCPIP.


image1.png
AYT-5 AYTI-5 AVYT-5
Mogyns MOM Mogyne NAM Mogyns MOM
agpec 1 agpec 2 agpec n

BPOCT

Cxema coeanHeHnsi Heconbkux AYToB ans ynpaeneHus yepes RS-485




